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傾斜/震動センサの利用例（インフラ） 

車両等に搭載した
リーダで情報を収集

震動/
傾斜
センサ

自動運転車

ロボット

ドローン 屋内のリーダ



傾斜/震動センサの利用例（防犯） 

リーダ

傾斜/震動
センサ



バッテリーレスUHF帯無線傾斜/震動センサタグ 

UHF帯RFIDタグとセンサを結合 

アンテナ特性をセンサにより直接変化させる 

バッテリーレス 

基準タグとの比較によるセンシング 

傾斜/
震動センサ RBS040200

RFID IC
（Alien Higgs4 
Strap6）

13.0cm 基準タグ

IC

SW SW

センサタグ

SMARTRAC 
SHORTDIPOLE
（Monza 4）



傾斜/震動センサ 
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測定アプリ 

リーダでの読み取り特性を測定するアプリ 

単位時間当たりの読み取り回数と平均RSSIを計測 

IC固有のEPCコード
の末尾32ビットを指
定して読み取り

10秒を超過

測定条件および
測定値の表示



単位時間当たりの読み取り回数と平均RSSIを計測することで、
近傍から遠方まで安定したセンシングを実現 

250mWリーダ 

傾斜計測結果 

傾斜/震動
センサタグ タグ-リーダ
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振動計測結果 

RSSIの下限付近において、より精度の良い震動検出が可能 
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反射板利用による長距離化 

タグ背後に反射板を配置 

高出力リーダが利用可能であれば、15m程度の読み取り距離
が得られると見積もれる 

センサタグ

リーダ

ホワイトボード
（反射板）

-80

-70

-60

-50

-40

-30

-20

-10

0

0

100

200

300

400

500

600

平
均

R
S
S
I 
[d

B
]

最
大
読
み
取
り
距
離

[c
m

]

最大読み取り距離

平均RSSI


